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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:
Przedmiot obowigzkowy na kierunku Automatyka i Robotyka Wydziatu Elektrycznego.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Poznanie podstawowych wiadomosci niezbednych do zrozumienia zagadnien sterowania i
programowania robotéw oraz zdobycie ogdlnego rozeznania w zagadnieniach robotyzaciji.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Pojecia podstawowe: robot, robotyzacja, manipulator. Lancuchy kinematyczne, stopnie swobody,
notacja Denavita?Hartenberga, podstawowe struktury kinematyczne manipulatoréw.
Wspoitrzedne przestrzeni roboczej, orientacja, wspoétrzedne konfiguracyjne, wspoétrzedne i
przeksztatcenia jednorodne. Zadania proste i odwrotne kinematyki manipulatora: dla potozenia,
predkoscii przyspieszenia, jakobian. Model dynamiki manipulatora.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawowe wiadomosci z analizy matematycznej, rachunku macierzowego, teorii
mechani-zmow, podstaw automatyki i informatyki.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Whyktad i éwiczenia audytoryjne wspomagane technikg audiowizualna.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Egzamin pisemny i ustny, zaliczenie ¢wiczeh audytoryjnych.
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